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Prüfungsfragen zur Lehrveranstaltung "Automatisierungsgeräte"

1. Systematisierung in der Gerätetechnik

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Nennen Sie Vor- und Nachteile verschiedener Informationsträger und Hilfsener​gieformen bei der Automatisierungstechnik! Erläutern Sie die Einsatzbereiche!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Nennen Sie typische Hilfsenergiepegel!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie den Unterschied zwischen natürlichem Signal und Einheitssignal! Nennen Sie Wertebereiche der Einheitssignale!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Was ist ein Standardinterface?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Klassifizieren Sie die in der Automatisierungstechnik verwendeten Signale!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern und begründen Sie Signale mit lebendem und totem Nullpunkt! Wie werden sie ineinander überführt und invertiert?

2. Pneumatische Automatisierungsgeräte

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Beschreiben Sie durch die entsprechenden physikalischen Gesetze die Zusam​menhänge zwischen Strömungsquerschnitt und -geschwindigkeit sowie für den Energiegehalt an verschiedenen Stellen einer pneumatischen Leitung!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Definieren Sie pneumatische Strömungswiderstände bei laminarer und turbu​lenter Strömung! Durch welche Kennlinie und wie läßt sich ein realer pneuma​tischer Widerstand definieren? Nennen Sie Beispiele pneumatischer Strö​mungswiderstände!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Wie verhalten sich Strömungswiderstände bei ihrer Zusammenschaltung (Gesamtwiderstand, Druckverhältnisse)? Welche Anwendungsmöglichkeiten von Widerstandszusammenschaltungen sind Ihnen bekannt? Wozu werden sie an​gewendet?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau, Wirkungsweise, Kennlinie und Anwendung eines Düse-Prallplatte-Systems als pneumatisches Steuerelement bzw. pneumatischen Ver​stärker! Was verstehen Sie unter Ejektorwirkung? 

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Wie läßt sich das Verhalten einer pneumatischen Leitung beschreiben? Definie​ren Sie die pneumatische Induktivität!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Durch welche Übertragungselemente werden die Übergänge zwischen den 

Sy​stemgrößen Weg, Druck und Kraft (Moment) realisiert?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie einen pneumatischen Meßumformer (Aufbau, Wirkungsweise, Ver​halten)!

3. Hydraulische Automatisierungsgeräte

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Beschreiben Sie durch die entsprechenden physikalischen Gesetze die Zusam​menhänge zwischen Strömungsquerschnitt und -geschwindigkeit sowie für den Energiegehalt an verschiedenen Stellen einer hydraulischen Leitung!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Wovon hängen die Strömungsverluste in hydraulischen Übertragungsleitungen ab und in welche physikalische Grundbeziehung gehen sie ein? Ziehen Sie Schlußfolgerungen für die konstruktive Gestaltung!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau und Wirkungsweise eines Wegeventils!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau und Wirkungsweise eines elektrohydraulischen Servoventils!

4. Elektrische Automatisierungsgeräte

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Beschreiben Sie den beschalteten Operationsverstärker und die damit realisier​baren linearen Rechenglieder (statische, dynamische)!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau und Wirkungsweise eines Multiplexers für analoge Signale und eines Multiplexers für binäre Signale!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau, Wirkungsweise und Anwendung eines Haltegliedes nullter Ordnung!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Skizzieren Sie den Aufbau eines stetigen elektronischen PID-Reglers mit ge​trennt (entkoppelt) einstellbaren Parametern! Erläutern Sie die wesentlichen Be​standteile und die Wirkungsweise sowie die praktische Handhabung!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Welche Funktionen realisiert ein Leitgerät?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie das Prinzip und die Realisierung der stoßfreien Hand-/Automatik-Umschaltung!


SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie Aufbau und Funktionsweise eines Kompaktreglers und wie wird


er konfiguriert und parametriert?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Nennen Sie die Bestandteile eines Prozessleitsystems und deren Funktionen!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie die Analogeingabe und Analogausgabe eines Prozessleitsystems!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie die Binäreingabe und Binärausgabe eines Prozessleitsystems!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Definieren Sie die Echtzeitverarbeitung eines Prozessleitsystems!

5. Stelleinrichtungen

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Nennen Sie die Bestandteile einer Stelleinrichtung und erläutern Sie deren Funktion!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie den Aufbau und die Wirkungsweise eines einfachwirkenden pneu​matischen Stellantriebes, sein statisches und dynamisches Verhalten und schla​gen Sie Maßnahmen zu deren Verbesserung vor!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Erläutern Sie die Kraftwirkungen am pneumatischen Stellantrieb!

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Warum und wie werden pneumatische Stellantriebe positioniert? Wie wird das statische und dynamische Verhalten durch den Stellungsregelkreis beeinflußt?

SYMBOL 45 \f "Symbol" \s 12 \h
Skizzieren und erläutern Sie das Wirkprinzip eines elektrischen Stellantriebes!
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