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1 Versuchsvorbereitung
1.1 Herleitung des theoretischen Prozessmodells

Siehe eingescannte Dokumente!

1.2 PRBS-Signal

Die Pseudorandom Binary Sequence (PRBS) ist ein binéres Signal, welches reproduzier-
bar die Werte +1 und —1 ausgibt.

1.3 rekursive und nichtrekursice Parameterschatzung

Siehe Matlab-File: Versuchsvorbereitung.m



2 Versuchsdurchfiihrung

2.1 Versuchsdaten

Siehe workspace: Dreitank Messung.mat

2.2 Auswertung

Zur Auswertung wurde nicht, wie in der Anleitung beschrieben, die erste Messhéalfte zur
Identifikation und die zweite zur Beurteilung der Giite verwendet. Da sonst zu wenig
Informationen zur guten Identifikation zur Verfiigung gestanden hétten.

Siehe Matlab-File: Dreitank Parameterschaetzung.m

Es ergeben sich folgende Ubertragungsfunktionen bei rekursiver Parameterschitzung:
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Abbildung 1: rekursive Parameterschitzung



Bei nichtrekursiver Parameterschitzung, ergeben sich die Ubertragungsfunktionen zu:
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Abbildung 2: nichtrekursive Parameterschitzung

Da wihrend der Messung die Pumpe, ohne Anderung des Eingangssignals, bei ¢ ~ 900
und ¢ &~ 2000 horbar einen Gang hoch schaltete, konnen die Parameterschétzungen nicht
besonders gut sein. Da wir zu den Messdaten nicht die tatsédchlichen Eingangsgrofien ha-
ben.

Betrachtet man dies als groflen Fehler, ist der sonstige Verlauf der Simulation, mit den
geschétzten Parametern noch relativ gut. Die Sagezédhne, die wir erwartet haben, sind
erkennbar.

Der Vergleich zwischen rekursiver und nichtrekursiver Schéatzung ist nicht besonders
grof. Doch es ist zu erkennen, dass fiir kleine Zeiten die nichtrekursive etwas niher am
tatsédchlichen Verlauf ist, wahrend die rekursive bei grofleren Zeiten kleinere Abweichun-
gen hat.
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