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Graphische Symbole zur
Darstellung von EMSR-Aufgaben

Symbolelemente zur Kennzeichnung
des Ausgabe- und Bedienortes

Reg. Nr 06418

Reg. Nr 06419

Lange des einge-
schriebenen Textes
zu einem Langrund

werden.

| vor Ort ProzeBlentwarte | OrHlicher Lenstang
i i » s Ke
Benennung | Symbol Kennzeichnung: | Kennzeichnung '::‘:9'5“”””9 Bemerkung
ohne mit ginem It einem
Querstrich Querstrich doppellen
Querstrich
|
I :
| |
I .
' : Das Symbol wird mit
einem Kreis
: dargestellt
=l o
7 ;
EMSR-Aufgaben U
allgemein
=0 ' und kann je nach
|
]
|

Reg. Nr 06420

Das Symbol wird mit
einem Quadrat mit
eingeschriebenen

Kreis dargestelit

EMSR-Aufgaben,

7 N

7N
N

7

an
\ [/

A
N

Reg. Nr 064241)

Reg. Nr 064251)

die mit Prozef- I
leitsystemen \ )
(PLS) realisiert =0 .
werden upd kann je pach
Linge des einge-
schriebenen Textes
zu einem Lang-
Reg. Nr 06421') | Reg.Nr064221') | Reg.Nr06423") symbol werden.
Das Symbol wird mit
einem Sechseck
dargestellt
EMSR-Aufgaben, < > < > % | <:>
die mit einem i
Prozefirechner
(PR) realisiert =0 und kann je nach
werden Linge des einge-

schriebenen Textes
zu einem Lang-

Reg. Nr 06428 1) symbol werden.

) Nur anwenden, wenn von der Aufgabenstellung zwingend erforderlich.
ANMERKUNG: Reg. Nr nach DIN 30 600. Die Symbole sind lageabhangig und diirfen nicht gedreht werden.

Bild 5.1.1. Graphische Symbole, Darstellung von EMSR-Aufgaben

[DIN 19227]

Mdller: Grundlagen der Projektierung




Kenn-
buch-
stabe

Gruppe 1:

MeRgrofe oder andere EingangsgroRe

Gruppe 2;
Verarbeitung

als Erstbuchstabe

als Erganzungsbuchstabe

als Folgebuchstabe

0O W »

O Z =2 r xR & —

0 ©

Dichte {density)

elekirische GroRen {all efectrical
variables)

DurchfluB, Durchsatz (flow rate)

Abstand, Lange, Stellung (gauging,
position or length)

Handeingabe, Handeingriff (hand,
manually initiated)

Zeit (time or time program)
Stand {auch Trennschicht) {/evel)
Feuchte (moisture or humidity)
frei verfiigbar (user’s choice)

frei verfiigbar (user’s choice)

Druck (pressure or vacuum)

Qualitatsgrolen (Analyse, Stoffeigen-
schaft) (auler D, M, V) (quality, e. g.
analysis, concentration, conductivity)

StrahlungsgroBen (nuclear radiation)

Geschwindigkeit, Drehzahl, Frequenz
(speed or frequency)

Temperatur (temperature)

zusammengesetzte GroBen (mufti-
variable)

Viskositat (viscosity)

Gewichtskraft, Masse (weight or force)
sonstige Grolen (unclassified variables)

frei verfiigbar (user’s choice)

Differenz {difference)

Verhaltnis {ratio)

{scan)

Integral; Summe
lintegrate or totalise)

Grenzwertmeldung, Alarm (a/arm)
{state display)

selbsttdtige Regelung, selbsttatige
fortlaufende Steuerung (controlling)

Aufnehmerfunktion, Fiihlerfunktion
(sensing element)

Anzeige lindieating)

frei verfugbar (user’s choice)

Sichtzeichen, Ja/Nein-Aussage,
{nicht Alarm)

(test point connection)
{integrating or summating)

Registrierung (recording)

Schaltung, nicht fortlaufende
Steuerung |switching)

MeBumformerfunktion (transmiteing)
{multifuriction unit)

Stellgeratefunktion {valve, damper,
fouvre, actuating element, unspecified
coirecting unit)

sonstige (Verarbeitungs-) Funktion
(unclassified functions, e. g. tv camers,
cathode ray tube, radioactive source)

Rechenfunktion (computing relay,
relay)

Noteingriff, Sicherung durch Aus-
lbsung lemergency or safety acting)

oberer Grenzwert (1)
Zwischenwaert
unterer Grenzwert (1)

{1) Bei ISO ist die Kennzeichnung des oberen und unteren Grenzwertes mit den Buchstaben H (high) und L (/ow)
vorgesehen. Diese dirfen innerhalb oder aulerhalb des MSR-Stellenkreises geschrieben werden.

Bild 5.1.2. Kennbuchstaben der Prozessleittechnik [DIN 19227]
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Konzentration ==
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Heizdampf
(Direkteinspeisung) i

Sumpfprodukt
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Bild 5.1.3. R&I-FlieRbild fiir das Regelungskonzept einer
Destillationskolonne
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Bild 5.1.4. R&I-FlieRbild eines Riihrkesselreaktors
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Bild 5.1.5. Ausfiihrliches R&I-FlieBbild eines Riihrkesselreaktors
[DIN 19227]
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Oreizeilige . Zweizeilige
EMSR-Stellen-Kennzeichnung ' EMSR-Stellen- Kennzeichnung

Zulauf
1

Speisewasser-
behalter
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Bild 5.1.6. R&I-FlieRbild einer Speisewasserférderung [DIN 19227]
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Bild 5.1.7. R&I-FlieRbild einer Lagerraumbeliiftung [DIN 19227]
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Bild 4.1.7. Rohrleitungs
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Bild 4.1.8. Rohrleitungs- und InstrumentenflieRschemata (R&I-FlieRschemata)
mit Grund- und Zusatzinformationen [DIN EN ISO 10628]
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Bild 4.1.9. Rohrleitungs- und InstrumentenflieRschemata als
EnergieflieRschemata [DIN EN ISO 10628]
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