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Vorlesung Steuerungstechnik

1 Einfuhrung, Begriffe, Zielstellung

{FAT  Institut fir Automatisierungstechnik
Mo

Begriffe

Ziel:

Herstellung eines Produktes
mit bestimmten Eigenschaften

—) Anlage zielgerichtet
beeinflussen,

=) Grundlage sind
Informationen

(AT Institut fiir Automatisierungstechnik
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Begriffe

Signal:

Ein Signal ist die Darstellung einer Information durch den Wert oder
Werteverlauf einer physikalischen GroRe (Informationsparameter).

Klassifizierung:

Sind alle Werte innerhalb Ist der Informations-
eines vorgegebenen parameter zu jedem
Bereiches zulassig ? beliebigen Zeitpunkt
veranderbar ?
Ja Nein Ja Nein
analog diskret kontinuierlich diskontinuierlich

FAT  Institt fir Automatsierungstechnik
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Analoges Signal

analog, kontinuierlich

Der Informationsparameter kann
innerhalb eines vorgegebenen
Bereiches jeden beliebigen Wert
annehmen.

analog, diskontinuierlich
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Diskretes Si

gnal

diskret, kontinuierlich

A A

Der Informationsparameter kann
nur diskrete Werte annehmen.

diskret, diskontinuierlich
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Analoge Regelung

Ziel: Stabilisierung einer oder
mehrerer Prozessgroflen
bei Stérungen.

Voraussetzung: RegelgroBe ist messbar

Signale: analog

Struktur:

Storgroe RegelgroRe

Mess-
einrichtung

Regel-
strecke

Stellgrole

Stell-
einrichtung

Regel- = Flhrungs-
einrichtung groRe
Regel-
abweichung
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Regelung

Definition
DIN 19226

Das Regeln ist ein Vorgang, bei dem die zu regelnde GroRRe
fortlaufend erfalt, mit einer anderen Grof3e, der FiihrungsgrofRe,
verglichen und abhangig vom Ergebnis dieses Vergleiches im
Sinne einer Angleichung an die FlhrungsgroRe beeinfluft wird.
Der sich dabei ergebende Wirkungsablauf findet in einem
geschlossenen Kreis, dem Regelkreis, statt.

Institut fiir Automatisierungstechnik

Diskrete Steuerung mit Riickfiihrung

Ziel: Erreichen einer vorgeschrie-
benen Folge von Operationen

Voraussetzung: ZielgroRen sind messbar

Signale: diskret

<

Struktur:

§

L )

Steuer- Ventil 1 6ffnen,
strecke R Riihrer einschalten,
Messgrofte Bis Fiillstand = H1 erreicht,

Stell- Y Mess- Ventil 1 schlieften,
einrichtung N 4 einrichtung Ventil 2 6ffnen,
Bis Fiillstand = H2 erreicht,
Steuer-
einrichtung

Ventil 2 schlieRen,
{VAT Institut fir Automatisierungstechnik
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Rihrer ausschalten,
Ventil 3 6ffnen,
Bis Fiillstand = 0 erreicht

Diskrete Steuerung ohne Riickfiihrung

Ziel: Erreichen einer vorgeschrie-
benen Folge von Operationen

Voraussetzung: ZielgroRen sind nicht messbar

Signale: diskret

Struktur:

Ventil 1 6ffnen,
Prozess- Rihrer einschalten,
groRen Bis Zeit = T1 erreicht,
Ventil 1 schlieRen,
Ventil 2 6ffnen,

Bis Zeit = T2 erreicht,
Ventil 2 schliefen,
Rhrer ausschalten,
Ventil 3 6ffnen,

Bis Zeit = T3 erreicht

Steuer-
strecke

Stellgroke

Stell-
einrichtung

Steuer-
einrichtung
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N\

FEIT-IFAT



Steuerungstechnik Kernfach

Seite 6

Steuerung

Definition
DIN 19226

Das Steuern ist ein Vorgang in einem System, bei dem eine
oder mehrere GroRen als EingangsgréRen andere Grofien als
AusgangsgroRen aufgrund der dem System eigentiimlichen
GesetzmaRigkeiten beeinflussen.

Kennzeichen fir das Steuern ist der offene Wirkungsablauf.
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Verkniipfungssteuerung

ohne Speicherverhalten

Beispiel: Zweihandverriegelung

[@f— >

Taster 1 Taster 2

© I ©

S, ! E Sy
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Verknupfungssteuerung

mit Speicherverhalten

Beispiel: Torsteuerung

Taster

%A* Institut fir Automatisierungstechnik
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Verknupfungssteuerung

Definition
DIN 19237

Eine Verknlpfungssteuerung ist eine Steuerung, die
den Signalzustanden der Eingangssignale bestimmte
Signalzustdnde der Ausgangssignale im Sinne
BOOLEscher Verkniipfungen zuordnet.

gv[y] Institut fir Automatisierungstechnik

Ablaufsteuerung

prozessgefihrt
Beispiel: Bohrwerk

Ausgangsstellung

Reduzierpunkt

Ablaufsteuerung

zeitgefuhrt

Beispiel: Reinigungsanlage

Start
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Ablaufsteuerung

Definition
DIN 19237

Eine Ablaufsteuerung ist eine Steuerung mit zwangsweise
schrittweisem Ablauf, bei der das Weiterschalten von einem

Schritt auf den programmgemafl folgenden abhangig von
Weiterschaltbedingungen erfolgt.
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